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Snímkování infrastrukturních objektů
Vlastnosti automatizovaného řešení

snímkování objektů s předem známou i neznámou polohou, př. světelná návěstidla nebo radiovníky

plně automatické přenosné řešení splňuje požadavky autonomní diagnostiky

řeší kontrolu rozhledových poměrů vůči sledovaným objektům z kabiny strojvedoucího

detekuje polohu předem známých objektů, potvrzuje správnost polohy

potvrzuje viditelnost objektů dle pravidel s využitím AI

eviduje pořízení snímku určených objektů na celé síti
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Hodnocení zpracovaných dat
Údaje obsažené ve vyhodnocených a sloučených datech

Popisná data a souvislosti s dalšími evidencemi SŽ

tabulka skutečných detekcí včetně přiřazení k pasportní evidenci,

vyhodnocené viditelnosti návěstidla,

indikace případné absence pasportního záznamu,

semafor kvality (zelená/žlutá/červená) dle úrovně spolehlivosti detekce,

přibližná poloha z pasportu a přiřazený čelní snímek v okolí,

video průjezdu kolem návěstidla

Funkce pro uživatele a další využití konsolidovaných dat

mapové zobrazení, přehledy dle OŘ, ST a TO, filtrace, zobrazení projetého úseku dle kvality detekce, detail objektu,

srovnání stavu objektu v různých časech, 

doplnění a upřesnění údajů v případě nejistoty,

komparace údajů a případná upřesnění dle dalšího zdroje dat – čelní fotky,

poskytování dat ve formě reportů pro další složky organizace, podklady pro správu tratí, manažerské přehledy,

možnost doplnění pasportu dle detekcí



Průchod úsekem

po úseku lze krokovat nebo spustit automatický posun

aktualizace údajů je okamžitá

vlevo fotografie objektu, vpravo pak poloha na mapě

krokování po objektech nebo po fotkách

možnost prokliknout na kompletní detail



Průchod úsekem



Výstup detekce Údaje
každé návěstidlo má 4 fotografie

časová razítka pořízení fotografií

zeměpisná souřadnice fotografie

rychlost vozu při focení

detekce AI (rámeček)

rozpoznaný objekt, score detekce (0 – 100%)



Přehledová zobrazení
Přehledová mapa s ilustrací rozsahu zaznamenaných dat a kvality detekce



Další vhodné objekty pro detekce
Oblasti podpory detekce dalších typů prvků infrastruktury

statické návěsti, radiovníky a další typy značení dle směrnic

rychlostníky a tabule začátku/konce rychlostních poměrů (vysoký kontrast, stabilní poloha)

kilometrovníky a hektometrovníky (snadné ověření správné geolokace)

orientační a informační tabule (jasné tvary, vysoká detekovatelnost)

tabule „číslo koleje“ a další staniční orientační značení

chybějící nebo nově vzniklé prvky po rekonstrukcích (odchylky od pasportu)

vegetace zasahující do rozhledu nebo zakrývající návěstidla nebo jiné typy návěstí

poškozené, nakloněné nebo nejednoznačné prvky infrastruktury (sloupky, značení, překážky)



Hardware
Standardní komponenty

minipočítač Raspberry Pi

modul konektivity 3G/4G/5G

přijímač signálu ze satelitů GNSS

zdroj napětí 230 VAC, USB-A, USB-C, stabilizace

větráky pro trvalý průtok vzduchu

stereoskopická kamera

5,5” displej s 2K rozlišením

krabice pro zapouzdření všech komponent a snadný transport



Software – komponentový model
sběrná aplikace 

- na minipočítač pro Raspberry Pi OS

- záznam, kontroly polohy

- AI detekce objektů

- exaktní a heuristické algoritmy

přenosový software

- na překladišti dat, webové služby

- zabezpečení přenosu dat

modul „Snímkování“ v DSD

- prohlížení, přehledy, vyhledávání

- kontroly, mapová vizualizace

- podklady pro správu tratí

- integrace dalších zdrojů dat

- reporty pro management



Zapouzdření a vnitřní uspořádání


